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第1章 序論
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第2章 結論
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第3章 Dumyの章

次に、ooについての説明を図 3.1に示す。ooに関しては「oo」や「oo」という手法が
ある [1][2]。

図 3.1: ダミー図

次に、fancyページスタイルの効果を確認するためにページ替えを行う。
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第 3章 Dumyの章 6

ここがページ替えを行われたページである。ページ上に章題が表示されている。
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